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Wymagania wstepne

Podstawowa wiedza z zakresu mechaniki, a w szczegolnosci kinematyki i dynamiki uktadéw dyskretnych.
Znajomosc¢ podstawowych zasad formutowania zagadnien dynamiki. Umiejetnos¢ dostosowania
rozwigzania do sformutowanego zagadnienia. Obstuga arkusza kalkulacyjnego. Umiejetnos¢ okreslenie
procesu obliczeniowego do osiggniecia rozwigzania problemu. Zdolnosc¢ identyfikacji probleméw i
rozstrzygania dylematéw w procesie obliczeniowym. Samodzielnos¢.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom informaciji na temat podstawowych relacji pomiedzy parametrami konstrukcyjnymi
pojazddw, warunkami drogowymi oraz wymaganiami dynamiki ruchu, przy zachowaniu bezpieczenstwa i
komfortu jazdy.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
M1_WO04 Ma uporzgdkowang podstawowg wiedze w zakresie gtdwnych dziatdbw mechaniki technicznej:
statyki kinematyki i dynamiki punktu materialnego oraz bryty sztywne;.



Umiejetnosci:

M1_UO06 Potrafi wykorzystac przyswojone teorie matematyczne do tworzenia i analizy prostych
matematycznych modeli maszyn i ich elementéw oraz prostych systeméw technicznych.

M1_U26 Potrafi wspotdziataé z innymi osobami w ramach prac zespotowych (takze o charakterze
interdyscyplinarnym)

Kompetencje spoteczne:
M1_KO01 Jest gotdéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Egzamin pisemny z materiatu wyktadowego, zaliczenie zaje¢ laboratoryjnych na podstawie dokumentacji
z wykonanych zadan.

Tresci programowe

Klasyfikacja zagadnien dynamiki ruchu samochodu. Interakcja pomiedzy pojazdem i drogg. Budowa oraz
wiasnosci kinematyczne i dynamiczne opony. Znaczenie opony dla trajektorii ruchu i drgan pojazdu.
Oddziatywania sitowe i wymuszenia kinematyczne na pojazd w ruchu.

Dynamika wzdtuzna samochodu. Opory ruchu i moce oporéw ruchu - odniesienia do sity napedowej na
koftach. Wielko$¢ przetozen w uktadzie napedowym samochodu jako wynik rwnowagi oddziatywan przy
uwzglednieniu przyczepnosci két. Dobor przetozen: najmniejszego i najwiekszego. Okreslenie liczby
biegébw. Metody doboru przetozen posrednich. Charakterystyki samochodu: ruchowa, dynamiczna i
bilans mocy.

Hamowanie samochodu i rbwnowaga sit podczas hamowania. Okreslenie wielkosci sit hamowania i ich
ograniczen wynikajgcych z warunkow przyczepnosci. Rozktad sit hamowania na osie pojazdu. Czas i
droga hamowania.

Dynamika poprzeczna samochodu - statecznosc¢ ruchu. Sity poprzeczne i rownowaga samochodu na tuku
(zakrecie). Znoszenie boczne samochodu jako wynik odksztatcen sprezystych opony i poslizgdéw na styku
Z jezdnig. Statecznos¢ wzdtuzna ruchu samochodu na tuku - samochdd podsterowny i nadsterowny.
Znaczenie statecznosci pojazdu w ruchu prostoliniowym. Statecznosé poprzeczna - rownowaga
samochodu na tuku.

Dynamika pionowa samochodu i zadania uktadu zawieszenia. Ujecie dyskretne (uktad powigzanych ze
sobg mas) w definiowaniu modeli pojazdéw. Modele pojazdéw: jednowymiarowe, ptaskie i petne.
Podstawowe zaleznosci dynamiki pionowej, czestotliwosci i wspétczynniki ttumienia. Wptyw drgan na
cztowieka - komfort jazdy. Modele zawieszenia: pasywne, aktywne, nastawne i semiaktywne
(potaktywne). Zawieszenia sterowane "sky-hook". Badania i kryteria oceny zawieszen

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja multimedialna. 2. Zajecia laboratoryjne: sformutowanie i rozwigzanie zadanych
probleméw z zakresu dynamiki samochodu.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta



Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 1,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




